Installationsanleitung
Deutsch

Vor Installation lesen.
Fir kiinftige Verwendung aufbewahren.
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Sicherheit

Lesen Sie die Betriebsanleitungen fiir das Grundgerat (Module FRONT
und BASE) und die entsprechenden Mess- und Kommunikationsmodule,
beachten Sie die technischen Daten und befolgen Sie die Sicherheits-

hinweise im Sicherheitsleitfaden (,Safety Guide’, Lieferumfang des Grund-

gerats Protos Il 4400(X)) - fur Ex-Ausfiihrungen zusatzlich die Angaben
der im Lieferumfang aufgefiihrten Dokumente.

Die Betriebsanleitungen, der Sicherheitsleitfaden und weitere Produkt-
informationen stehen unter www.knick.de zum Download zur Verfligung.

ACHTUNG! Mégliche Beschadigung.

Das Modul darf nicht ge6ffnet werden. Protos-Module kénnen durch den
Anwender nicht instandgesetzt werden. Fiir Anfragen zur Instandsetzung
von Modulen steht die Knick Elektronische Messgerdate GmbH & Co. KG
unter www.knick.de zur Verfiigung.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Das Modul ist ein allgemein verwendbares PID-Reglermodul. Die Ansteue-

rung analoger Stellventile erfolgt Giber 2 passive Stromausgange.
Digitale Durchgangsventile werden Uber zwei Schaltkontakte angesteu-
ert. Zusatzlich stehen zwei weitere Schaltkontakte zur Grenzwertiber-
wachung oder zur Vorregelung zur Verfligung.

Hinweis: Die Angaben auf dem Typschild des Moduls sind maBgeblich.

Geritelibersicht/Modulkonzept

Protos |Protos |Protos Il |Protosll
3400 3400X | 4400 4400X
Modul Protos PID 3400-121 X X
Modul Protos PID 3400X-121 X X

A warRNUNG! Berlihrungsgefahrliche Spannungen.
Erst Spannungsfreiheit sicherstellen, bevor Sie in den
Klemmenraum fassen.

Speicherkarten-
einschub
Installationsanleitung
zur Speicherkarte
beachten.

Klemmenschild-Aufkleber
(,verdeckte” Module)
Die Aufkleber (Lieferumfang) fiir die

Modulbestiickung

Beliebige Kombinationen von
bis zu 3 Mess- und Kommunika-
unteren Module auf Steckplatz 1 oder 2 tionsmodulen sind méglich.

kdnnen hier angebracht werden.
Das erleichtert Wartung und Service.

Modulerkennung: Plug & Play

Lieferumfang

+ Messmodul

- Installationsanleitung

+ Werkszeugnis 2.2

- Aufkleber mit Klemmenbelegung

Bei Ex-Ausfiihrung PID 3400X-121:

- Anhang zu Zertifikaten (KEMA 03ATEX2530, IECEx DEK 11.0054)
« EU-Konformitatserklarung

» Control Drawings

Alle Komponenten nach Erhalt auf Schaden prifen.
Beschadigte Teile nicht verwenden.

Betriebszustande
Der Betriebszustand Funktionskontrolle (HOLD) ist aktiv:
+ bei der Kalibrierung (nur der entsprechende Kanal)
+ bei der Wartung
+ bei der Parametrierung
» wahrend des automatischen Spulzyklus
(Verwendung Splkontakt)
Die Stromausgdnge verhalten sich je nach Parametrierung d. h.
sie sind ggf. auf den letzten Messwert eingefroren oder auf einen
festen Wert gesetzt.

Ausfuhrliche Informationen siehe Betriebsanleitung des
Grundgerat (Module FRONT und BASE).

Modul einsetzen

A\ VORSICHT! Elektrostatische Entladung (ESD).

Die Signaleingdnge der Module sind empfindlich gegen
elektrostatische Entladung.

Treffen Sie ESD-Schutzmalinahmen, bevor Sie das Modul einsetzen
und die Eingange beschalten.

Hinweis: Leitungsadern mit geeignetem Werkzeug abisolieren,
um Beschadigungen zu vermeiden.

1. Hilfsenergie des Geréts ausschalten.

2. Gerat 6ffnen (4 Schrauben auf der Frontseite 16sen).

Modul auf Steckplatz (D-SUB-Stecker) stecken,

siehe Abbildung rechts.

Befestigungsschrauben des Moduls festziehen.
Signalleitungen anschlieBen, s. ndchste Seite,,Beschaltung”.
Priifen, ob alle Anschliisse ordnungsgemaf beschaltet wurden.
Gerat schlielen, Schrauben auf der Frontseite festziehen.
Hilfsenergie einschalten.

w

© N U A

A\ VORSICHT! Fehlerhafte Messergebnisse.

Durch eine fehlerhafte Parametrierung, Kalibrierung oder Justierung
konnen Messwerte falsch erfasst werden. Protos muss daher durch
einen Systemspezialisten in Betrieb genommen werden, vollstandig
parametriert und justiert werden.
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Installationsanleitungen stehen in folgenden Sprachen zum
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ACHTUNG! Eindringende Feuchtigkeit.
Kabeldurchfiihrungen miissen dicht

schliefen.
Setzen Sie ggf. geeignete Blindstopfen
oder Dichteinsatze ein.



Beschaltung

Beschaltungsbeispiel 1

Beschaltungsbeispiel 3

Analoge Reglerausgange IV 1, IV 2 (passiv, Speisegerat erforderlich)

Reglerausgang

V1 Iv2 E Speisegerat

10 (4)...20 mA

]
Modul |
]

Beschaltungsbeispiel 2
Digitale Reglerausgange KV 1, KV 2 (elektronische Schaltkontakte)

Schaltkontakt

KV1 KV2

max. 30V DC

Hilfsenergie, z. B. 24V DC

Meldungen/Storungsbehebung

Fehler | Meldung
(Diagnosemenii: Meldungsliste)

Mdogliche Ursache

Elektronische Schaltkontakte K9, K 10

Grenzwertkontakt

1
i max.30VDC

100 mA Lastkreis

(ausfihrliche Tabellen siehe Betriebsanleitung)

Abhilfe

Menii-Ubersicht Modul PID 3400(X)-121

Parametrierung

Analogregler IV1/IV2
(PID linear)

Reglertyp, Regelgrofe, Sollwert, Neutral-
zone, (P) Reglerverstarkung, (I) Nachstell-
zeit, (D) Vorhaltezeit, Dosierzeitalarm,
Verhalten bei HOLD, Ausgang IV1/IV2

Analogregler IV1/IV2
(PI nichtlinear)

Reglertyp, RegelgroBe, Sollwert, Neutral-
zone, Regelanfang, Eckpunkt X/Y, Nach-
stellzeit, Dosierzeitalarm, Verhalten bei
HOLD, Ausgang IV1/1V2

Digitalregler KV1/KV2

Reglertyp, RegelgrofBe, Sollwert, Neutral-
zone, (P) Reglerverstarkung, () Nachstell-
zeit, (D) Vorhaltezeit, Dosierzeitalarm,
Verhalten bei HOLD, Impulsperiode,
max. Impulsfrequenz

Grenzwertkontakte K9/ | MessgroRe, Grenzwert, Hysterese,

K10 (separat paramet-
rierbar)

Wirkrichtung, Kontakttyp,
Einschalt-/Ausschaltverzégerung

Technische Daten (Auszug)

Display ohne Anzeige Spannungsversorgung FRONT oder BASE | Spannungsversorgung Uberpriifen,
unterbrochen,
Eingangssicherung ausgeldst Sicherung (500 mAT) erneuern
Displayabschaltung aktiv Displayabschaltung deaktivieren

Kein Messwert, keine Fehlermeldung | Modul nicht richtig gesteckt

Modul ordnungsgemal montieren,
Messwertanzeige prifen unter
,Parametrierung/Spezialistenebene/
Modul FRONT”

B073/ |Strom I1/12 Birdenfehler Offener Stromausgang 11/12:
B078 Stromschleife nicht geschlossen,
Kabel unterbrochen

Stromschleife Gberprifen,
Stromausgange deaktivieren

Analog-Reglerausgange
V1, 1vV2
Speisespannung
Burdenuberwachung

Messabweichung?
Verwendung

0/4 ... 20 mA, passiv

3..30V,Imax =100 mA

Fehlermeldung bei Birdeniiberschreitung
(Zuldssiger Spannungsabfall an einer Biirde:
Speisespannung - 3V)

< 0,25 % vom Stromwert + 0,05 mA
Ansteuerung analoger Stellventile

Bei Typ Durchgangsventil:

IV1: aktiv unterhalb Sollwert

IV2: aktiv oberhalb Sollwert

Es wurden Ex- und Nicht-Ex-Module ein-
gesetzt.

F232 | Modul-Bestlickung
Ex/nicht-Ex

Einheitlich bestlicken
(entweder Ex oder nicht-Ex)

Digital-Reglerausgange
KV1, KV2

Spannungsabfall
Belastbarkeit
Verwendung

elektronische Schaltausgange, gepolt,
potentialfrei, untereinander und mit K9, K10
verbunden

<12V
DC:U
Ansteuerung Durchgangsventile,
Dosierpumpen

KV1: aktiv unterhalb Sollwert
KV2: aktiv oberhalb Sollwert

=30V,l =100 mA

max

PID-Prozessregler

Regelgroe”

Sollwertvorgabe "
Neutralzone "
P-Anteil "

I-Anteil

D-Anteil "

stetiger Regler iber die Stromausgange V1,
IV2 oder/und quasistetiger Regler tiber die
Schaltkontakte KV1, KV2

frei wédhlbar, abhangig von den installierten
Messmodulen

beliebig innerhalb des Messbereichs
beliebig innerhalb des Messbereichs
Reglerverstarkung Kp: 0010 ... 9999 %
Nachstellzeit Tn: 0000 ... 9999 s

(0000 s = I-Anteil abgeschaltet)

Vorhaltezeit Tv: 0000 ... 9999 s
(0000 s = D-Anteil abgeschaltet)

Wartung

Stromgeber
Analogregler IV1/IV2 /
Digitalregler KV1/KV2

Ausgangsstrom einstellbar 0 ... 22 mA
Manuelle Vorgabe der StellgroBe
(Funktionstest)

Diagnose

Meldungsliste Liste aller Meldungen

Logbuch Anzeige der letzten 50 Ereignisse mit
Datum und Uhrzeit

Messstellen- Anzeige von Messstellenbezeichnung

beschreibung
Geratebeschreibung

Moduldiagnose
Ausgangsstatus

Impulslangenregler”
Impulsfrequenzregler®
Verhalten bei HOLD "

Manuelle StellgréBen-
vorgabe

Impulsperiode

und Notiz (Eingabe in Systemsteuerung)
Hardwareversion, Seriennummer,
(Modul-)Firmware, Optionen

Interner Funktionstest

Zustand der Signalausgange
(Strombiirde, Regler/Grenzwerte)

0001 ... 0600 s, min. Einschaltzeit 0,5 s
0001 ...0180 min™’
StellgroBe Y = const. oder StellgroBe Y =0

manuelle Vorgabe zum Test oder zum An-
fahren von Prozessen, stof3freie Umschaltung
auf Automatik, wenn I-Anteil # 0000 s

0001 s (Impulslangenregler)

Schaltausgang K9/K10

Spannungsabfall
Belastbarkeit
Verwendung

elektronische Schaltausgange, gepolt,
potentialfrei, untereinander und mit KV1, KV2
verbunden

<12V

DC:U =30V, =100mA
Grenzwertliberwachung oder Vorregelung
(3-Punkt-Regler)

RoHS-Konformitat

nach EU-Richtlinie 2011/65/EU

EMV
Storaussendung

Storfestigkeit
Blitzschutz

EN 61326-1, EN 61326-2-3
NAMUR NE 21

Industriebereich?
(EN 55011 Gruppe 1 Klasse A)

Industriebereich
nach EN 61000-4-5, Installationsklasse 2

Nennbetriebsbedingungen

Umgebungstemperatur

Relative Feuchte

Nicht-Ex:-20..55°C/-4..131°F
Ex:-20..50°C/-4..122°F

10 ... 95 %, nicht kondensierend

Transport-/Lager-
temperatur

-20..70°C/-4..158°°F

Schraubklemmverbinder

Einzeldrahte und Litzen bis 2,5 mm?

1) parametrierbar

2) bei Nennbetriebsbedingungen

3) Diese Einrichtung ist nicht dafiir vorgesehen, in Wohnbereichen
verwendet zu werden, und kann einen angemessenen Schutz des
Funkempfangs in solchen Umgebungen nicht sicherstellen.



