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Riicksendung

Bitte kontaktieren Sie das Service-Team. Senden Sie das Gerét gereinigt an die lhnen genannte Adresse.
Bei Kontakt mit Prozessmedium muss das Gerat vor dem Versand dekontaminiert/desinfiziert werden.
Legen Sie der Sendung in diesem Fall eine entsprechende Erklarung bei, um eine mogliche Gefahrdung
der Service-Mitarbeiter zu vermeiden. Die Erklarung finden Sie unter:

https://www.knick-international.com/de/service/repairs/

Entsorgung
Die landesspezifischen gesetzlichen Vorschriften fir die Entsorgung von “Elektro/Elektronik-Altgeraten”
sind anzuwenden.

Warenzeichen
In dieser Betriebsanleitung werden folgende Warenzeichen ohne spezielle Auszeichnung verwendet:

Calimatic®, Protos®, Sensocheck®, Sensoface®, Unical®, VariPower®, Ceramat®, SensoGate®
eingetragene Warenzeichen der Knick Elektronische Messgerdte GmbH & Co. KG, Deutschland

Memosens®

eingetragenes Warenzeichen der Firmen

Endress+Hauser Conducta GmbH & Co. KG, Deutschland
Knick Elektronische Messgerate GmbH & Co. KG, Deutschland
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BestimmungsgemafBer Gebrauch

Das Modul ist ein allgemein verwendbares PID-Reglermodul. Die Ansteue-
rung analoger Stellventile erfolgt liber 2 passive Stromausgange. Digitale
Durchgangsventile werden Uiber zwei Schaltkontakte angesteuert. Zusatzlich
stehen zwei weitere Schaltkontakte zur Grenzwertliberwachung oder zur
Vorregelung zur Verfligung.

Das Modul PID 3400X-121 ist fiir Bereiche vorgesehen, die explosionsgefahrdet
sind und fir die Betriebsmittel der Gruppe Il, Geratekategorie 2(1), Gas/Staub
erforderlich sind.




Sicherheitshinweise

Betrieb in explosionsgefiahrdeten Bereichen: Modul PID 3400X-121

Das Modul ist fiir den Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen zertifiziert.
Bei der Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen sind die Angaben des
Anhangs zu den Zertifikaten und ggf. die mitgeltenden Control-Drawings zu
beachten.

Die am Errichtungsort geltenden Bestimmungen und Normen fir die
Errichtung von elektrischen Anlagen in explosionsgefdahrdeten Bereichen sind
zu beachten. Zur Orientierung siehe IEC 60079-14, EU-Richtlinien 2014/34/EU
und 1999/92/EG (ATEX), NFPA 70 (NEC), ANSI/ISA-RP12.06.01.

A WARNUNG! Magliche Beeintrachtigung des Explosionsschutzes.

« Module, die bereits in Betrieb waren, dlirfen ohne vorherige fachgerechte
Stlickpriifung nicht in einer anderen Ziindschutzart eingesetzt werden.

+ Vor Inbetriebnahme des Produkts ist durch den Betreiber der Nachweis tber
die Zulassigkeit der Zusammenschaltung mit anderen Betriebsmitteln (ein-
schlieBlich Kabel und Leitungen) zu flihren.

« Ein Zusammenschalten von Ex- und Nicht-Ex-Komponenten
(Gemischtbestlickung) ist nicht zulassig.

« Im Ex-Bereich darf zum Schutz gegen elektrostatische Aufladung nur mit
einem feuchten Tuch gereinigt werden.

Instandhaltung

Protos-Module kénnen durch den Anwender nicht instandgesetzt werden.
Flr Anfragen zur Instandsetzung von Modulen steht die Knick Elektronische
Messgerate GmbH & Co. KG unter www.knick.de zur Verfligung.




Hinweis: Die Darstellung kann je nach Gerateversion variieren.

Firmwareversion

Modulfirmware PID 3400(X)-121: Firmwareversion 1.x

Modul-Kompatibilitat Modul Modul

PID 3400-121 PID 3400X-121
Protos 3400 ab FRONT-Firmwareversion 1.0 X
Protos 3400X ab FRONT-Firmwareversion 4.01) X
Protos Il 4400 ab FRONT-Firmwareversion 1.0.0 X
Protos Il 4400X ab FRONT-Firmwareversion 1.0.0 X

Aktuelle Geratefirmware / Modulfirmware abfragen
Wenn sich das Gerat im Messmodus befindet:
Driicken der Taste menu, Wechsel zum Diagnosementi: Geratebeschreibung

Menii Display Geratebeschreibung

&, B 700pH Hardware & Firmwareversion Gerit

fiag || Gerdtebeschreibung II[ Informationen Uber alle ange-
Modul FRONT 3400-011 .
(=1 Bedienfront Protos schlossenen Module: Modultyp und
|H Hardware: 1.1, Software: A.2 Funktion, Seriennummer, Hardware-
===} Seriennummer: 08150815

und Firmwareversion und Optionen
des Gerates.

Die Auswahl der Module FRONT, BASE,
Steckplatz 1 bis 3 erfolgt mit Hilfe der
Pfeiltasten.

Ee Nl eAsE 0 @ [

uru Optionen

Modulfirmware abfragen

Ed 4] M 7.00 pH .
4, m 2% Hier: Modul PID 3400-121,
[ Gerétebeschreibung | Hard d Fi .
Modul PID 3400-121 ar‘ ware- un |rrpwarev?r5|on,
Regler, Kontakte Seriennummer - hier bestlickt auf
ardware: 1, Software: 1.1
eriennummer: 471101147 StECkplatZ 3.

FRONT BASE [
Zuriick il Optionen

1) Ab FRONT-Firmwareversion 8.x kann zusatzlich ein PI-Regler mit
Eckpunkten parametriert werden. 7






Klemmenschild

Klemmenschild Modul PID 3400-121:

Knick > Protos® Module C€
Type PID 3400-121 |

[Type PID 3400 PID Tamb: -20 to +55 °C
[No. | controller Made in Germany

@e\ http://www.knick.de
A knick@knick.de

00000

-
59802/0000000

rIviq-iIvan DC, max. 30 V/100 mA
3 B KV1 KV2 K9 K1
L« L<«G
i@t pl gl pl
+ - 4+ = + -+ = - 4+ =
&) [7] (&) [3] i) 7)) i) el ) o) ) ) i)

Klemmenschild-Aufkleber

An der Innentir kdnnen die Klemmenschild-
Aufkleber der tiefer liegenden Module angebracht
werden. Das erleichtert Wartung und Service.




Modul einsetzen

A VORSICHT! Elektrostatische Entladung (ESD).

Die Signaleingange der Module sind empfindlich gegen elektrostatische
Entladung.

Treffen Sie ESD-SchutzmaBBnahmen, bevor Sie das Modul einsetzen und die
Eingange beschalten.

Hinweis: Leitungsadern mit geeignetem Werkzeug abisolieren,
um Beschdadigungen zu vermeiden.

1) Hilfsenergie des Gerats ausschalten. w

2) Gerat offnen (4 Schrauben auf der Frontseite |6sen).

3) Modul auf Steckplatz (D-SUB-Stecker) stecken,
siehe Abbildung.

4) Befestigungsschrauben des Moduls festziehen.

5) Sensor und ggf. separaten Temperaturfiihler anschlieBen,
s.,Beschaltungsbeispiele”.

6) Priifen, ob alle Anschliisse ordnungsgemal3 beschaltet wurden.

7) Gerat schlieBen, Schrauben auf der Frontseite festziehen.

8) Hilfsenergie einschalten.

A VORSICHT! Fehlerhafte Messergebnisse.

Durch eine fehlerhafte Parametrierung, Kalibrierung oder Justierung kdnnen
Messwerte falsch erfasst werden. Protos muss daher durch einen
Systemspezialisten in Betrieb genommen werden, vollstandig parametriert
und justiert werden.
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Beschaltungsbeispiele

Analog- und Digitalreglerausgange

Beschaltungsbeispiel 1

Analoge Reglerausgange IV 1, IV 2 (passiv, Speisegerat erforderlich)

Reglerausgang

V1 1IvV2 ; Speisegerat
:
+1
7 }
! 0(4)..20 mA
:
1
8 10 |1
1
1
Modul
1
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Beschaltungsbeispiele

Schaltkontakte

Beschaltungsbeispiel 2

Digitale Reglerausgange KV 1, KV 2 (elektronische Schaltkontakte)

Schaltkontakt

KV 1 KV 2

1
i max. 30V DC
.1 100 mA
12 14 1%,
1
|
1 | |
1 |
|
13 {15 |-
Modul +

O

Hilfsenergie, z.B. 24 V DC

Beschaltungsbeispiel 3

Elektronische Schaltkontakte K9, K 10

Grenzwertkontakt
1
K9 K10 : max. 30V DC )
I 100 mA Lastkreis
16 18 |
| b
1
| | Zl ...............
1
17 || 19 |-
Modul

o+ Hilfsenergie, z.B. 24V DC

12



PID-Regler

Kurze Einfiihrung

Eine Regelung ist nur in einem geschlossenen Regelkreis moglich. Der Regel-
kreis wird aus einzelnen Baugliedern gebildet, die dauernd betriebsbereit
sein missen. Die zu regelnde GroRe (RegelgroBe) wird fortlaufend gemessen
und mit dem vorgegebenen Sollwert verglichen. Ziel ist eine Angleichung der
Regelgrofe an den Sollwert. Der sich so ergebende Wirkungsablauf findet in
einem geschlossenen Kreis, dem Regelkreis statt.

Die Messung der RegelgréBen (z.B. Druck, Temperatur, pH-Wert, Konzentration,
usw.) erfolgt liber geeignete Sensoren, die den jeweils fortlaufend gemessenen
Wert zum Vergleich mit dem vorgegebenen Sollwert liefern. Der Vergleich
erfolgt in beliebig vorgebbaren Zeitintervallen. Abweichungen I6sen einen
Regelvorgang aus mit dem Ziel, die RegelgréBe innerhalb einer vorgegebenen
Zeitspanne dem vorgegebenen Sollwert anzugleichen.

Den Vergleich der RegelgréBe mit dem Sollwert und die Riickflihrung des
Ergebnisses zur Beeinflussung der RegelgroBe fiihrt der Regler durch.

Regler werden nach den Kriterien Kennlinie, dynamisches Verhalten, Betriebsart
eingeteilt.

+ Kennlinie
Es wird unterschieden zwischen stetigen (linearen) und unstetigen Reglern.

» dynamisches Verhalten:
Die Anderung der Regeldifferenz am Eingang des Reglers beeinflusst die
StellgroBe am Ausgang des Reglers.

Die linearen Regler werden nach sehr unterschiedlichen Kriterien eingeteilt.
Von vorrangiger Bedeutung ist aber ihr dynamisches Verhalten.

Im Folgenden werden dynamische Grundanteile und deren typische
Kombination beschrieben.

13



PID-Regler

Kurze Einfiihrung

P-Regler (Parameter: Reglerverstirkung)

Der Proportional-Anteil einer selbstandig arbeitenden Funktionseinheit

eines P-Reglers wandelt die Regeldifferenz in eine proportionale Stellgro3e
um. Dabei ist das Stellsignal auf einen Maximalwert (Stellbereich) begrenzt.
Entsprechend besitzt das Eingangssignal am Regler einen maximal nutzbaren
Aussteuerbereich (Regelbereich).

RegelgroBe (z.B. pH) ohne Regler
10 A
05
P-Regler
[
02 XB
\
Sollwert T I I / I
t
0 5 10 15 25

Prinzipdarstellung P-Regler

Zeitlicher Verlauf der Regelung beim Auftreten einer StorgroBe:

Nach kurzem Einschwingen verbleibt eine bleibende Regelabweichung xg.
Der gewlinschte Sollwert wird nicht erreicht.

14



PID-Regler

Kurze Einfiihrung

I-Regler (Parameter: Nachstellzeit)

Der Integral-Anteil, ebenfalls eine selbstandig arbeitende Funktionseinheit,
beriicksichtigt die zeitliche Anderung (Anderungsgeschwindigkeit) der
StellgroBe, also das Zeitintegral der Regeldifferenz.

Dabei wird jedem Wert der Regelgrof3e eine bestimmte GréBe der
Stellgeschwindigkeit zugeordnet.

Pl-Regler

Bei diesen Reglern werden Proportional- und Integral-Anteil addiert.
Gegeniiber den P-Reglern, die nur lber einen proportionalen Zusammenhang
zwischen RegelgroBe und StellgréB3e verfligen, wird zusatzlich tber die Zeit
integriert.

Der Wert der Stellgro3e wird proportional der Regelabweichung ermittelt, und
zusatzlich wird der Integralanteil aufaddiert.

RegelgroBe (z.B. pH) ohne Regler
1,0
05
02 Pl-Regler
P —
Sollwert N -G T T
t
0 5 10 15 25

Prinzipdarstellung PI-Regler
Zeitlicher Verlauf der Regelung beim Auftreten einer Stérgroe.
Nach mehreren Schwingungen wird der urspriingliche Sollwert erreicht.
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PID-Regler

Kurze Einfiihrung

D-Regelung (Parameter: Vorhaltezeit)

Eine D-Regelung (differenzierende Regelung) ist fiir sich allein vollig ungeeig-
net, da sie nur auf Anderungen der Regeldifferenz anspricht, also von einer
konstanten Regeldifferenz unbeeinflusst bleibt.

PD-Regler

Bei diesem Regler werden die proportionale Anderung des Eingangssignals
und die Anderungsgeschwindigkeit der RegelgréBe zur resultierenden
StellgroBe addiert.

PID-Regler

Dieser Regler enthalt die P-, I- und D-Grundanteile linearer Regler. Bei der PID-
Regeleinrichtung entspricht die StellgréB3e einer Addition der Ausgangsgrol3en
einer P-, einer I- und einer D-Regeleinrichtung.

RegelgroBe (z.B. pH) ohne Regler
1,0
05 7
02 PID-Regler
Sollwert T — ' ' '
t
0 5 10 15 25

Prinzipdarstellung PID-Regler
Zeitlicher Verlauf der Regelung beim Auftreten einer Stérgrof3e.
Nach sehr kurzem Uberschwingen wird der urspriingliche Sollwert erreicht.
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PID-Regler

Kurze Einfiihrung

Der PID-Regler besitzt ein noch geringeres maximales Uberschwingen als der
PD-Regler. Auf Grund des |-Anteils weist er keine bleibende Regelabweichung
auf. Die Grundanteile (P, I, D) eines PID-Reglers realisieren jedoch einen uni-
versell einsetzbaren, klassischen Regler durch das schnelle Eingreifen des
P-Anteils, durch die ausregelnde Eigenschaft des I-Anteils und die déampfende
Wirkung des D-Anteils.

Typische Einsatzbereiche

P-Regler
Einsatz bei integrierenden Regelstrecken (z. B. abgeschlossener Behalter,
Chargenprozesse).

Pl-Regler
Einsatz bei nicht integrierender Regelstrecke (z. B. Abwasserleitung).

PID-Regler
Mit dem zusatzlichen D-Anteil konnen auftretende Spitzen schnell ausgeregelt
werden.

Reglerkennlinie

+100 % StellgroBe Y
[%]

Nf{utralzone Y=0
/ z.B.pH

Sollwert Steigung Kg

'

-100 %

17



PID-Regler linear

Analogregler IV1/IV2

Analogregler IV1/IV2
Folgende Reglereigenschaften kdnnen parametriert werden:

Auf den Sollwert wird geregelt.

In der Neutralzone (liegt symmetrisch zum Sollwert) wird nicht geregelt.

Reglerparameter: Reglerverstarkung, Nachstell- und Vorhaltezeit.

Dosierzeitalarm: legt fest, nach welcher Zeit bei maximaler Stellgrée ein

Alarm ausgeldst werden soll. Damit kann ein defektes Ventil bzw. ein fehler-

hafter Prozessverlauf erkannt werden.

Verhalten bei Hold: parametrierbar  StellgroBe konstant (“letzter Messwert”)
StellgréBe = 0 (Regler abgeschaltet)

StellgroBBe Y [%]

20 — 20 100
>
o 50
©
oy
= z
.% z Sollwert
g S g [zB.pH=7]
& > g .
H 04 —+ s = 0
2 2% : :
g 29 Steigung Kg
a E (Proportionalanteil)
o H :
=
o \
s -50
oy
>
<
20 L o@ -100
[z.B. pH]
5 6 7 8
RegelgroBe X
Reglerkennlinie des Analogreglers -~
(3-Wege-Mischventil bzw. Durchgangsventile) Neutralzone

18



Pl-Regler, nichtlinear
Analogregler IV1/IV2

Pl-Regler mit Eckpunkten (Analogregler IV1/1V2)

Bei pH Neutralisationsregelungen kénnen mit einem nichtlinearen Regler
(Regler mit Eckpunkten) oft bessere Regelergebnisse erzielt werden, da die
Regelcharakteristik sich besser an eine Titrationskennlinie anpassen lasst.
Fur das Regler-Modul PID 3400(X)-121 steht zusatzlich ein nichtlinearer
PI-Regler zur Verfliigung, die Auswahl erfolgt im Einstiegsmenu. Beim Regler
,Pl nichtlinear” kann fur jeden Regelzweig ein Eckpunkt nach den X/Y
Koordinaten vorgegeben werden.

TREATTT Die Auswahl des nichtlinearen PI-Reglers mit

o m 25.0°C Eckpunkten erfolgt im Menli
[ Modul PID 3400-121 (Spezialist) |

j Parametrierung / Modul PID 3400-121
Anaogregler b1 /12 MK Folgende Einstellungen sind parametrierbar:

B Digitalregler KV1 / KV2

HOLD el

H Grenzwertkontakt K9 .
5 Grenzwertkontakt K10 Reglert){.p
+ RegelgroBe
AT & _Sperren . Sollwert

» Neutralzone

+ < Regelanfang

+ < Eckpunkt X

+ < EckpunktY

+ > Regelende

« > Eckpunkt X

« > EckpunktY

+ (I) Nachstellzeit

» Dosierzeitalarm nach
» Verhalten bei HOLD
+ Ausgang IV1/1IV2

19



Kennlinie PI-Regler, nichtlinear

Analogregler IV1/IV2

StellgroBe Y [%]

100 : ;
Ausgangsbereich Ausgangsbereich
unterhalb Xy oberhalb Xy
50
Y Eckpunkt <
X sollwert Xyy Grenzwertkontakt 1

[zB.pH=7] ("Laugenventil")

0 |
Grenzwertkontakt 2
: ("S&ureventil")

-50 1
Y Eckpunkt >
X
-100
3 5 7 9 11 RegelgroBe X
[pH]
Regelanfang i : Regelende

" Neutralzone

Reglerkennlinie des Pl-Reglers mit Eckpunkten

20



PID-Regler

Analogregler IV1/IV2

Proportionalanteil (Steigung Kg [%])

100 % T T 7
Kg =500 % Kg =200 %

>
3 4
b} Kz =100 %
o
2 /

50 %

// o
Xw RB*0,2 RB*0,4 RB*0,6 RB*0,8 RB
Regelabweichung (RB: Regelbereich)

Messgrof3e Regelbereich RB

pH
ORP
% O,
% Air
mg/I
S/cm
°C
Vol%
ppm

5

500 mV
50 %

50 %

5 mg/I

5 mS/cm
50K

50 %

5000 (Sauerstoff
in Gasen)
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PID-Regler

Digitalregler KV1/KV2

Der Impulslangenregler

Der Impulslangenregler dient zur Ansteuerung eines Ventils als Stellglied.

Er schaltet den Kontakt fiir eine Zeit ein, deren Dauer von der Stellgrof3e (Y)
abhangt. Die Periodendauer ist dabei konstant. Die minimale Einschaltdauer
von 0,5 s wird nicht unterschritten, auch wenn die StellgréBe entsprechende
Werte annimmt.

Ausgangssignal (Schaltkontakt) beim Impulslangenregler

1- <«— Einschaltdauer (Y =20 %)

o]
o]
;

4— Einschaltdauer (Y = 80 %)

Impulsperiode J

Pt

Der Impulsfrequenzregler

Der Impulsfrequenzregler dient zur Ansteuerung eines frequenzgesteuerten
Stellgliedes (Dosierpumpe). Er variiert die Frequenz, mit der die Kontakte ein-
geschaltet werden. Die maximale Impulsfrequenz [Imp/min] kann parametriert
werden. Sie ist abhdngig vom Stellglied. Die Einschaltdauer ist konstant.

Sie wird automatisch aus der parametrierten maximalen Impulsfrequenz abge-
leitet:

Ausgangssignal (Schaltkontakt) beim Impulsfrequenzregler
«—Einschaltdauer

o] B

| Impulsfrequenz (Y =20 %)

»
[y |

LT
L

Impulsfrequenz (Y = 80 %)
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PID-Regler und Grenzwertkontakte

Parametrierbare Messgrof3en

Messmodul Regler Grenzwert

(MessgroBle)

PH (je nach Typ) pH, ORP, °C pH, ORP, °C, rH

COND S/em, °C S/cm, Gew%, °C, g/kg, Q*cm
CONDI S/cm, °C S/cm, Gew%, °C, g/kg, Q*cm
OXY %Air, %0,, %Air, %0,, mbar, nA, °C, mg/I

Calculation Blocks

°C, mg/I
Vol%

Partialdruck (mbar)
Vol% (O, Messung in Gasen)

ppm (Gas)

Messgrol3en entsprechend
Parametrierung

23



Parametrierung

A VORSICHT!

Durch eine fehlerhafte Parametrierung, Kalibrierung oder Justierung kon-

nen falsche Messwerte erfasst werden. Protos muss daher durch einen
Systemspezialisten in Betrieb genommen werden, vollstandig parametriert und
justiert werden.

ACHTUNG!

Wahrend der Parametrierung ist der NAMUR-Kontakt “Funktionskontrolle”
(HOLD) aktiv. Die Stromausgange verhalten sich je nach Parametrierung, d. h.
sie sind ggf. auf den letzten Messwert eingefroren oder auf einen festen Wert
gesetzt. Die rote "Alarm"-LED blinkt.

Der Messbetrieb des Protos im Betriebszustand Funktionskontrolle (HOLD) ist
nicht zuldssig, da es zu einer Gefahrdung des Anwenders durch unerwartetes
Systemverhalten kommen kann.

Menii Display Aktion

Parametrierung aufrufen
[Mentauswanl | Aus dem Messmodus heraus:

Taste menu: Menulauswahl.
2';@ Parametrierung mit Pfeiltasten wah-
I @39 | | len, mit enter bestatigen

|

Parametrierung

Zuriick [ B Lingua

24



Hinweis: Die Darstellung kann je nach Gerateversion variieren.

Parametrierung: Die Bedienebenen

Anzeigeebene, Betriebsebene, Spezialistenebene
Hinweis: Funktionskontrolle (HOLD) aktiv (Parametrierung: Modul BASE)

Menii Display

Anzeigeebene, Betriebsebene,

Spezialistenebene

& 11.03 pH
0 256°C

[ Meniiauswahl

|I:I|
cal mim

Auswahl: 4 ¥ [enter]

Parametrierung aufrufen

Aus dem Messmodus heraus:

Taste menu: Meniauswahl.
Parametrierung mit Pfeiltasten wah-
len, mit enter bestatigen.

zuriick zum Messen || & Lingua
n 118pH |l Spezialistenebene
[Parametrierung Il Zugriff auf samtliche Einstellungen,
1 Anzeigeebene (Gesamtdaten) anz H
Betriebsebene (Betriebsdaten) bet auch die FeStIegung der Passcodes.

Spezialistenebene (Gesamtdaten) spe

Freigeben und Sperren von
Funktionen flir den Zugriff aus der
Betriebsebene heraus.

Zurick

i

HOLD

@ 11.03pH
O 256°C

par

[ Modul FRONT (Spezialist)

Sprache ~ Deutsch
o DT«

Messwertrecorder
 Kl-Recorder

7

Fir die Betriebsebene sperrbare
Funktionen sind mit dem Schloss-
— Symbol gekennzeichnet.
Freigeben bzw. Sperren erfolgt mit
Hilfe des Softkeys.

Zurlick

| "™ Freigabe

HOLD

@ 11.03 pH
o] 25.6°€

Modul FRONT
¥ Deutsch

Messwertrecorder
KI-Recorder

Betriebsebene

Zugriff auf alle in der Spezialisten-
ebene freigegebenen Einstellungen.
~ Gesperrte Einstellungen erscheinen
grau und kdnnen nicht verandert
werden (Abb.).

Zurlick

1l

Anzeigeebene
Anzeige aller Einstellungen.
Keine Anderungsméglichkeit!

25



Hinweis: Die Darstellung kann je nach Gerateversion variieren.

Parametrierung: Funktionen sperren

Spezialistenebene: Funktionen fiir die Betriebsebene sperren / freigeben
Hinweis: Funktionskontrolle (HOLD) aktiv (Parametrierung: Modul BASE)

Menii Display

o 11.03 pH
O 25.0°C

IHHLD

| Parametrierung (Spezialist)

O Systemsteuerung

O Modul FRONT 3400-011
=5 Modul BASE 3400-021

o
0 @ Modul PH 3400-035

o @ Modul CONDI 3400-051

Zuriick il

Spezialistenebene:

Funktionen sperren / freigeben

Beispiel: Sperren der
Einstellmdglichkeit fir die
Kalibrierung fur den Zugriff aus der
Betriebsebene

Parametrierung aufrufen

Wahl Spezialistenebene,

Eingabe Passcode (1989),

z. B.”“Modul PH” mit Pfeiltasten
auswahlen, mit enter bestatigen.

o 11.03 pH
O 25.0°C

HOLD
par

[T Modul PH 3400-035 (Spezialist)

Eingangsfilter
Sensordaten

Tk Messmedium
' ORP/rH-Wert
Deltafunktion

| Zuriick || & Sperren

“Cal-Voreinstellungen” mit Pfeiltasten
auswahlen, mit Softkey “Sperren”.

o 11.03pH
o 250°C

[E Modul PH 3400-035 (Spezialist)

Eingangsfilter

nsordad
LY Cal-Vore
' “Tk Messmedium
' ORP/rH-Wert

aLlen
instellungen

Die Funktion “Cal-Voreinstellungen”ist
nun mit dem Schloss-Symbol gekenn-
zeichnet. Ein Zugriff auf diese Funktion
ist aus der Betriebsebene heraus nicht
mehr moglich. Der Softkey erhalt

Deltafunktion automatisch die Funktion “Freigabe”.
Zuriick i & Freigabe
7'y | = 11,03 pH Parametrierung aufrufen
[ Modul PH 3400-035 : Wahl Betriebsebene, Passcode (1246),
MEingangsfilter | z. B.”“Modul PH" auswahlen.

o Sensordaten

& Cal-Voreinstellungen
o Tk Messmedium

& ORP/rH-Wert

o Deltafunktion

Zuriick il

Die gesperrte Funktion wird grau
dargestellt und ist mit dem Schloss-
Symbol gekennzeichnet.
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Hinweis: Die Darstellung kann je nach Gerateversion variieren.

Modul parametrieren

Parametrierung

m 0P | Parametrierung aufrufen
[ Mendauswahl || Aus dem Messmodus heraus:
- Taste menu: Menuauswahl.
jrB.n mbaim - Parametrierung mit Pfeiltasten wah-
' len, mit enter bestatigen

Auswahl: 4 ¥ [enter]

Zuriick zum Messen || B, Lingua

@ 11.03 pH .

= @ 25.0°C Modul “PID"” auswahlen.

[ Parametrierung (Spezialist) ] Bestatigen mit enter

O Systemsteuerung

O Modul FRONT 3400-011

o Modul BASE 3400-021

- e
@ Modul PH 3400-035

@ Modul PH 3400-035

HOLD

Zurlick i
A @ 11.03 pH . .
£ : m 25.0°C Parameterauswahl mit Pfeiltasten,
[ @ Modul PID 3400-121 (Spezialist) | bestatigen mit enter.

¥ DE————piDlinear ]
& Analogregler IV1/1V2 IR

= Digitalregler KV1/KV2

B Grenzwertkontakt K9

Grenzwertkontakt K10

Zurlick 8 Sperren

Das Gerit ist wahrend der Parametrierung im Betriebszustand
Funktionskontrolle (HOLD):

Stromausgdnge und Schaltkontakte verhalten sich entsprechend ihrer
Parametrierung (Modul BASE).
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Hinweis: Die Menis kdnnen je nach Gerdteversion variieren.

Parametrierung

Voreinstellung und Auswahlbereich
Hinweis: Funktionskontrolle (HOLD) aktiv

Parameter Vorgabe Auswahl / Bereich

Regler: PID linear

ANALOGREGLER IV1/IV2

+ Reglertyp Aus Aus, 3-Wege-Mischventil, Durchgangsventil

+ RegelgroBe (Modul) je nach Modulbestiickung, z. B. : S/cm, °C, %Air,
%05, mg/I, pH, ORP

+ Sollwert 7.0 Voreinstellung: pH-Regelung

+ Neutralzone 0.0 Voreinstellung: pH-Regelung

« (P) Reglerverstarkung 100%

« () Nachstellzeit 0000 s 0000 = aus

« (D) Vorhaltezeit 0000 s 0000 = aus

+ Dosierzeitalarm nach 0000 s 0000 = aus

+ Verhalten bei HOLD Y=const Y=0%, Y=const

« Ausgang IV1/IV2 4..20 mA 0..20mA, 4..20 mA

Regler: Pl nichtlinear

ANALOGREGLER IV1/IV2

+ Reglertyp Aus Aus, 3-Wege-Mischventil, Durchgangsventil

« RegelgroBe (Modul) je nach Modulbestiickung, z. B. : S/cm, °C, %Air,
%05, mg/I, pH, ORP

+ Sollwert 7.0

+ Neutralzone 0.0

+ < Regelanfang 2

« < Eckpunkt X 4

« < EckpunktY 020.0 %

+ > Regelende 12

+ > Eckpunkt X 1

+ > EckpunktY 045.0 %

« () Nachstellzeit 0000 s

- Dosierzeitalarm nach 0000 s

+ Verhalten bei HOLD Y=const Y=0%, Y=const

« Ausgang IV1/IV2 4..20 mA 0..20mA, 4..20 mA
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Hinweis: Die Mens konnen je nach Gerdteversion variieren.

Parametrierung

Voreinstellung und Auswahlbereich
Hinweis: Funktionskontrolle (HOLD) aktiv

Parameter Vorgabe Auswahl / Bereich

DIGITALREGLER KV1/KV2

-+ Reglertyp Aus Aus, 3-Wege-Mischventil, Durchgangsventil

-+ RegelgroBe (Modul) je nach Modulbestiickung, z. B. : S/cm, °C, %Air,
%05, mg/l, pH, ORP, ...

+ Sollwert 7.0 Voreinstellung: pH-Regelung

« Neutralzone 0.0 Voreinstellung: pH-Regelung

+ (P) Reglerverstarkung 100%

« (I) Nachstellzeit 0000 s 0000 = aus

« (D) Vorhaltezeit 0000 s 0000 = aus

« Dosierzeitalarm nach 0000 s 0000 = aus

. Verhalten bei HOLD Y=const Y=0%, Y=const

+ Impulsperiode 0010s Eingabe

+ max. Impulsfrequenz 120 Imp./min 1..180 Imp./min

Grenzwertkontakte K9/K10 Grenzwertkontakte sind separat parametrierbar

+ MessgroBe (Modul) je nach Modulbestiickung, z. B.: S/cm, °C, g/kg,
Qcm, pH, ORP, rH, ...

-« Grenzwert 0.0 Eingabe

+ Hysterese 0.1 Eingabe

« Wirkrichtung Min Min, Max

+ Kontakttyp Arbeit N/O Arbeit N/O, Ruhe N/C

« Einschaltverzégerung 0000 s Eingabe

+ Ausschaltverzégerung 0000 s Eingabe
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Hinweis: Die Darstellung kann je nach Gerateversion variieren.

Wartung

Analogregler, Digitalregler
Hinweis: Funktionskontrolle (HOLD) aktiv

Display

Wartung

® 710 pH

0 223°C
[Mentiauswahl

5':5 cal [rrlllrbaim
Auswahl: 4 # [enter]
zuriick zum Messen || % Lingua
'ﬁfb 7.0 pH
HOLD waint o 223°C

|T1| Analogregler IV1/IV2

= 3-Wege-Mischventil
Ausgang IV1:-100..4+100%

NEe[eIFANERTEI -048.8% =2

Zuriick il

® 710 pH
M 223°C

HOLD

[@ Digitalregler KV1/KV2 |

i Kontakt KV1: 0...+100%
Kontakt KV2: -100...0%

NG YNETIVE] -048.8%

Zuriick |{

Wartung aufrufen

Aus dem Messmodus heraus:
Taste menu: Meniauswahl.
Wartung mit Pfeiltasten wahlen,
mit enter bestatigen.
Anschlie3end Modul PID wahlen.

Analogregler IV1/IV2

Der Analogregler wird in der Para-
metrierung konfiguriert.

Die Voreinstellung wird im Display
angezeigt.

Die Stellgrof3e kann zum Funktions-
test manuell vorgegeben werden.

Digitalregler KV1/KV2

Die Zuordnung der Schaltkontakte
(KV1/KV2) wird in der Parametrie-
rung konfiguriert.

Die Stellgrof3e kann zum Funktions-
test manuell vorgegeben werden.
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Hinweis: Die Darstellung kann je nach Gerateversion variieren.

Diagnosefunktionen

Meniauswahl: Diagnose

Display

Funktion

7.1 H o
o e Diagnose aufrufen
[ Menauswahl Aus dem Messmodus heraus:
—E,] @ Taste menu: Meniauswahl.
%'_% . , 4 Diagnose mit Pfeiltasten wahlen,
== cal maint par iag . .
Auswaht € > fenter] mit enter bestatigen.
uswanl: enter . .
AnschlieBend Modul PID wahlen.
zuriick zum Messen || & Lingua
(\/; @.w ; ;212ch Das Diagnosementi gibt eine
diag || @ Modul PID 3400-121 il Ubersicht der verfligbaren Diagnose-
= L funktionen. Als “Favoriten” gesetzte
[0 Ausgangsstatus e 9

Meldungen kénnen direkt aus dem
Messmodus heraus aufgerufen wer-
den (siehe Handbuch Grundgerit).

Strombiirde IV2 =2 Ausf
Digitalregler O KV1
Grenzwerte ® K9

O Kv2
® K10

Zuriick || @ Favorit setzen
o, o Abrufbare Diagnosefunktionen:
[T Ausgangsstatus || - Moduldiagnose
Strombiirde IV1 v OK « Funktionstest der modulinternen

Baugruppen.
« Ausgangsstatus (Abb.)
« Zustand der Signalausgdange

Zuriick |[
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Hinweis: Die Darstellung kann je nach Gerateversion variieren.

Diagnosefunktionen

Informationen zum allgemeinen Status des Messsystems
Menuauswahl: Diagnose - Aktuelle Meldungsliste

Menii

Display

[ Mentauswahl

2.

Auswahl: 4 B [enter]

zuriick zum Messen Lingua

@ 7.00 pH
=] o m 237°C

Diagnose |
aktuelle Meldungsliste

Messstellenbeschreibung

Diagnosefunktionen

Diagnose aufrufen

Aus dem Messmodus heraus:
Taste menu: Meniauswahl.
Diagnose mit Pfeiltasten wahlen,
mit enter bestdtigen.

Das Mend “Diagnose” gibt eine
Ubersicht der verfiigbaren Funktionen.
Als “Favoriten” gesetzte Funktionen

7 Logbuch konnen direkt aus dem Messmodus
0 Geratebeschreibung
Modul FRONT heraus aufgerufen werden.
0 Modul BASE
Zuriick || @ Favorit setzen
& [ 7.00 pH :
=] vl O 256°C Aktuelle Meldungsliste
[Meldungsliste 8 Meldgl|| Zeigt gerade aktive Warnungs- oder

D062 [ Warn ¢ Sensocheck

P018 Warn Temperaturalarm HI
P030 rn Nullpunkt Messbereich
D013 g %Air Alarm HI
P210 ISM-Sensor
P092 d

N Ausfall-Meldungen im Klartext.

Anzahl der Meldungen

Bei mehr als 7 Meldungen erscheint rechts im
Display ein Scrollbar. Mit Hilfe der Pfeiltasten
Auf/Ab kdnnen Sie scrollen.

Meldungsnummer
Beschreibung siehe Meldungsliste

Modulbezeichner
Gibt das die Meldung erzeugende Modul an
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Meldungen

Meldungen Modul PID 3400(X)-121 mit Protos 3400(X)

Nr. Meldungen PID Meldungstyp
R0O08 Messwertverarbeitung (Abgleichdaten) AUSF

RO09 Modul-Ausfall (Firmware Flash-Checksumme) AUSF

RO14 Dosierzeit A-Regler Alarm HI_HI AUSF

RO19 Dosierzeit D-Regler Alarm HI_HI AUSF

RO73 Strom V1 Biirdenfehler AUSF

R078 Strom IV2 Biirdenfehler AUSF

R200 Reglerparameter WARN

R254 Modul-Reset Text

Meldungen Modul PID 3400(X)-121 mit Protos Il 4400(X)

® Ausfall A\ AuBerhalb der Spezifikation Wartungsbedarf

Nr. Meldungstyp Meldungen PID

R008 Ausfall Messwertverarbeitung (Abgleichdaten)
R009 Ausfall Firmware-Fehler

RO14 Ausfall Dosierzeit Analog-Regler Alarm HI_HI
RO19 Ausfall Dosierzeit Digital-Regler Alarm HI_HI
R073 Ausfall Strom IV1 Blrdenfehler

RO78 Ausfall Strom V2 Biirdenfehler

R200 Wartungsbedarf Reglerparameter

R254 Info Modul-Reset
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Technische Daten

Technische Daten Protos PID 3400(X)-121

I Analog-Reglerausgange
V1, 1IV2
Speisespannung
Burdeniiberwachung
BetriebsMessabweichung =

Verwendung

I
0/4... 20 mA, passiv

3..30V,1 =100 mA

max
Fehlermeldung bei Birdeniberschreitung
< 0,25 % vom Stromwert + 0,05 mA

Ansteuerung analoger Stellventile

- IV1: aktiv unterhalb Sollwert (bei Typ Durchgangsventile)
« IV2: aktiv oberhalb Sollwert (bei Typ Durchgangsventile)

' Digital-Reglerausgidnge
KV1, KV2
Spannungsabfall
Belastbarkeit

Verwendung

"elektronische Schaltausgdnge, gepolt, potentialfrei,
untereinander und mit K9, K10 verbunden

<12V

DC:U =30V,I =100 mA

max
Ansteuerung Durchgangsventile, Dosierpumpen
« KV1: aktiv unterhalb Sollwert

« KV2: aktiv oberhalb Sollwert

max

"PID Prozessregler
RegelgroBe»

Sollwertvorgabe®
Neutralzone®
P-Anteil»

I-Anteil »

D-Anteil »

Impulslangenregler »
Impulsfrequenzregler»
Verhalten bei HOLD »

"stetiger Regler iiber die Stromausgange IV1, IV2 oder / und
quasistetiger Regler liber die Schaltkontakte KV1, KV2

frei wahlbar, abhangig von den installierten Messmodulen (nur
primare MessgréBen pH, ORP, °C, S/cm, % O, % Air)

beliebig innerhalb des Messbereiches
beliebig innerhalb des Messbereiches
Reglerverstarkung Kp: 0010 ... 9999 %

Nachstellzeit Tn: 0000 ... 9999 s
(0000 s = I-Anteil abgeschaltet)

Vorhaltezeit Tv: 0000 ... 9999 s
(0000 s = D-Anteil abgeschaltet)

0001 ... 0600 s, min. Einschaltzeit 0,5 s
0001 ... 0180 min~!
StellgroBe Y = const. oder StellgroBe Y =0
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Technische Daten

man. StellgréBenvorgabe manuelle Vorgabe zum Test oder zum Anfahren von Prozessen,
stoBBfreie Umschaltung auf Automatik, wenn I-Anteil = 0000 s

Impulsperiode 0001 s (Pulslangenregler)

I I

Schaltausgang K9/K10 elektronische Schaltausgénge, gepolt, potentialfrei,
untereinander und mit KV1, KV2 verbunden

Spannungsabfall <12V

Belastbarkeit DC: Umax =30V, Inax = 100 mA

Verwendung Grenzwertliberwachung oder Vorregelung (3-Punkt-Regler),

MessgroBe, Schwellwert, Hysterese, Kontakttyp (Arbeit/Ruhe)
und Ein- und Ausschaltverzégerung frei parametrierbar

7 parametrierbar
*  bei Nennbetriebsbedingungen
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Technische Daten

Allgemeine Daten

I Explosionsschutz I siehe Zertifikate bzw. www.knick.de
(nur Modul in Ex-Ausfiihrung)

' RoHS-Konformitat "nach EU-Richtlinie 2011/65/EU
I I
EMV EN 61326-1, EN 61326-2-3
NAMUR NE 21
Stéraussendung Industriebereich® (EN 55011 Gruppe 1 Klasse A)
Storfestigkeit Industriebereich
Blitzschutz nach EN 61000-4-5, Installationsklasse 2
I I
Nennbetriebsbedingungen Umgebungstemperatur:

Nicht-Ex:-20...55°C/-4..131°F
Ex:-20..50°C/-4..122°F
Relative Feuchte: 10 ... 95 % nicht kondensierend

I I
Transport-/Lagertemperatur -20..70°C/-4..158 °F

I I
Schraubklemmverbinder Einzeldrihte und Litzen bis 2,5 mm?2

*  Diese Einrichtung ist nicht daflir vorgesehen, in Wohnbereichen verwendet zu werden, und kann

einen angemessenen Schutz des Funkempfangs in solchen Umgebungen nicht sicherstellen.
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Hinweis: Die Meniis kdnnen je nach Gerdteversion variieren

Ubersichten

Ubersicht zur Parametrierung

Meni Parametrierung

2.

Auswahl: 4 » [enter]

diag

Zuriick zum Messen % _Lingua

@ 7.00 pH
ﬁ o 256°C
Parametrierung
O Anzeigeebene (Gesamtdaten) anz
# Betriebsebene (Betriebsdaten) bet

0l Spezialistenebene (Gesamtdaten) spe

Zuriick i

Speicherkarte (Option)

Konfiguration tibertragen

Parametersatz

Funktionssteuerung

Uhrzeit/Datum
Messstellenbeschreibung

Optionsfreigabe
Werkseinstellung setzen
Passcode-Eingabe
Firmware-Update
Logbuch

Parametrierung

Aufruf aus dem Messmodus: Taste menu: Mentauswahl.
Parametrierung mit Pfeiltasten wahlen, mit enter bestatigen.
Spezialistenebene

Zugriff auf samtliche Einstellungen, auch die Festlegung der
Passcodes. Freigeben und Sperren von Funktionen fiir den
Zugriff aus der Betriebsebene heraus.

Betriebsebene

Zugriff auf alle in der Spezialistenebene freigegebenen
Einstellungen. Gesperrte Einstellungen erscheinen grau und
kénnen nicht verandert werden.

Anzeigeebene

Nur Anzeige, keine Anderung méglich!

Men erscheint nur, wenn eine Speicherkarte gesteckt ist und
zuvor die entsprechende Zusatzfunktion freigeschaltet worden
ist.

Die komplette Konfiguration eines Gerates kann auf eine
Speicherkarte geschrieben werden. Das ermdglicht die
Ubertragung aller Gerateeinstellungen auf andere, identisch
bestlickte Gerdte (Ausnahme: Optionen und Passcodes).

2 Parameterséatze (A,B) stehen im Gerat zur Verfligung.

Der jeweils aktive Parametersatz wird im Display angezeigt.
Parametersatze enthalten alle Einstellungen auB3er:
Sensortyp, Optionen, Einstellungen in der Systemsteuerung
Bei Nutzung der Speicherkarte (Option) kénnen bis zu

5 Parametersatze (1, 2, 3, 4, 5) verwendet werden.

Auswahl der tiber Softkeys und

OK-Elngédnge zu steuernden Funktionen

Uhrzeit, Datum, Anzeigeformat

Freie Eingabe einer Messstellenbezeichnung, kann im Diagnose-
Menu abgerufen werden

Freischaltung von Optionen mittels TAN

Riicksetzen der Parametrierung auf die Werkseinstellung
Andern der Passcodes

Firmware-Update mittels Update Card

Auswahl zu protokollierender Ereignisse
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Hinweis: Die MenUs konnen je nach Gerdteversion variieren.

Ubersichten

Ubersicht zur Parametrierung

Meni Parametrierung

e
Modul FRONT: Displayeinstellungen

Sprache
Einheiten?
Formate)
Messwertanzeige

Display"

Kontakt K4
Kontakte K3, K2, K1
Eingdnge OK1, OK2

Auswahl der Menisprache

Auswahl der Messwerteinheiten

Auswahl des Anzeigeformats

Angaben zur Messwertdarstellung auf dem Display
Helligkeit/Kontrast, Abschaltung

Modul BASE: Signalausgange und -eingdange, Kontakte

Ausgangsstrom 11, 12

Separat einstellbare Stromausgange
Ausfall-Signalisierung
Separat einstellbare Schaltkontakte

Optokoppler-Signaleingange

1) nur mit Protos Il 4400(X)
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Hinweis: Die Menis kdnnen je nach Gerdteversion variieren.

Parametrierung Modul PID 3400(X)-121

Parameter

Regler: PID linear

Vorgabe

Auswahl / Bereich

ANALOGREGLER IV1/IV2

+ Reglertyp Aus Aus, 3-Wege-Mischventil, Durchgangsventil

« RegelgroBe (Modul) je nach Modulbestlickung, z. B. : S/cm, °C, %Air,
%05, mg/I, pH, ORP

+ Sollwert 7.0 Voreinstellung: pH-Regelung

+ Neutralzone 0.0 Voreinstellung: pH-Regelung

+ (P) Reglerverstarkung 100%

« () Nachstellzeit 0000 s 0000 = aus

« (D) Vorhaltezeit 0000 s 0000 = aus

+ Dosierzeitalarm nach 0000 s 0000 = aus

- Verhalten bei HOLD Y=const Y=0%, Y=const

+ Ausgang IV1/IV2 4..20mA 0..20mA,4..20 mA

Regler: Pl nichtlinear

ANALOGREGLER IV1/IV2

+ Reglertyp Aus Aus, 3-Wege-Mischventil, Durchgangsventil

+ RegelgroBe (Modul) je nach Modulbestiickung, z. B. : S/cm, °C, %Air,
%05, mg/l, pH, ORP

« Sollwert 7.0

« Neutralzone 0.0

« < Regelanfang 2

+ < Eckpunkt X 4

+ < EckpunktY 020.0 %

+ > Regelende 12

« > Eckpunkt X 1

« > EckpunktY 045.0 %

« () Nachstellzeit 0000 s

« Dosierzeitalarm nach 0000 s

. Verhalten bei HOLD Y=const Y=0%, Y=const

+ Ausgang IV1/IV2 4..20mA 0..20mA,4..20 mA
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Hinweis: Die Mens konnen je nach Gerdteversion variieren.

Parametrierung Modul PID 3400(X)-121

Parameter Vorgabe Auswahl / Bereich

DIGITALREGLER KV1/KV2

« Reglertyp Aus Aus, 3-Wege-Mischventil, Durchgangsventil

+ RegelgroBe (Modul) je nach Modulbestiickung, z. B. : S/cm, °C, %Air,
%05, mg/l, pH, ORP, ...

« Sollwert 7.0 Voreinstellung: pH-Regelung

+ Neutralzone 0.0 Voreinstellung: pH-Regelung

« (P) Reglerverstarkung 100%

«+ () Nachstellzeit 0000 s 0000 = aus

+ (D) Vorhaltezeit 0000 s 0000 = aus

« Dosierzeitalarm nach 0000 s 0000 = aus

« Verhalten bei HOLD Y=const Y=0%, Y=const

« Impulsperiode 0010's Eingabe

« max. Impulsfrequenz 120 Imp./min 1...180 Imp./min

Grenzwertkontakte K9/K10 Grenzwertkontakte sind separat parametrierbar

+ MessgroBe (Modul) je nach Modulbestiickung, z. B.: S/cm, °C, g/kg,
Qcm, pH, ORP, rH, ...

« Grenzwert 0.0 Eingabe

+ Hysterese 0.1 Eingabe

« Wirkrichtung Min Min, Max

+ Kontakttyp Arbeit N/O Arbeit N/O, Ruhe N/C

« Einschaltverzgerung 0000 s Eingabe

« Ausschaltverzogerung 0000 s Eingabe
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Hinweis: Die Menis kdnnen je nach Gerdteversion variieren.

Menii Wartung

Modul BASE

Ausgangsstrom einstellbar 0 ... 22 mA

Stromgeber

Modul PID 3400(X)-121

Stromgeber Ausgangsstrom einstellbar 0 ... 22 mA

Analogregler IV1/IV2 StellgroBe kann manuell vorgegeben werden (Funktionstest)
Digitalregler KV1/KV2 StellgroBe kann manuell vorgegeben werden (Funktionstest)

Menii Diagnose

Aktuelle Meldungsliste Liste aller Warn- und Ausfallmeldungen
Messstellenbeschreibung

Logbuch

Gerétebeschreibung Hardwarevers., Seriennr., (Modul-)Firmware, Optionen

Modul FRONT

Moduldiagnose
Displaytest
Tastaturtest

Modul BASE

Moduldiagnose
Ein-/Ausgangsstatus

Modul PID 3400(X)-121

Moduldiagnose
Ein-/Ausgangsstatus
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Index

A

Aktuelle Meldungsliste 32
Analogregler, Beschaltung 11
Analogregler IV1/IV2 18
Analogregler, Wartung 30
Anzeigeebene 25

B

Bedienebenen 25
Beschaltungsbeispiele 11
Bestimmungsgemafer Gebrauch 5
Betriebsebene 25

D

Diagnosefunktionen 31

Digitalregler, Beschaltung 12
Digitalregler KV1/KV2 22

Digitalregler, Wartung 30

D-Regelung (Parameter: Vorhaltezeit) 16

E

Einsatz im explosionsgefdhrdeten Bereich 6
Elektrostatische Entladung (ESD) 10

EMV 37

Entsorgung 2

Explosionsschutz, Sicherheitshinweise 6

F

Fehlermeldungen 33
Firmwareversion 7

Freigabe (Softkey-Funktion) 26
Funktionen sperren 26
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G
Geratefirmware 7

H
Hardware- und Firmwareversion 7

|

Impulsfrequenzregler 22
Impulslangenregler 22
Inhaltsverzeichnis 3

Installation, Modul einsetzen 10
Instandsetzung 6

I-Regler (Parameter: Nachstellzeit) 15

K
Kennlinie PI-Regler, nichtlinear 20
Klemmenschild 9

M

Meldungen mit Protos 3400(X) 3
Meldungen mit Protos Il 4400(X)
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